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(54) МЕХАТРОННО-МОДУЛЬНЫЙ РОБОТ 

(57) Реферат: 

Изобретение относится к машиностроению, а именно к робототехнике, и может 

быть использовано при создании мехатронно-модульных роботов. Технический 

результат заключается в повышении эффективности ориентации в окружающей среде 

реконфигурируемых мехатронных устройств, преимущественно мехатронно-

модульных роботов. Мехатронно-модульный робот состоит, как минимум, из двух 

сопряженных между собой модулей, предпочтительно двух и более, первичного и 
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вновь с ним сопрягаемого/ых, при этом один из двух сопрягаемых между собой 

модулей, преимущественно первичный, является управляющим по отношению к 

другому/им, вторичному/ым, с ним стыкуемому/им, причем указанная иерархия в 

структуре мехатронно-модульного робота соблюдается при последующем 

сопряжении модулей до формирования окончательной структуры мехатронно-

модульного робота, при этом сопряжение каждого нового модуля с ранее 

собранным/и осуществлено вдоль выбранного направления и обеспечено стыковкой 

его первой интерфейсной площадки с одной из свободных на любых других 

элементах конструкции, занимающих ближайшее крайнее положение в том или ином 

ряду. 1 з.п. ф-лы, 4 ил. 
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